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HiDRODINAMIK KAYMALI YATAKLAR

A. AMACLAR 5) Farkh yiik, donme yonii ve devir i¢in tiim adimlar yukaridaki gibi tekrarlanir

Hidrodinamik kaymali yataklarda yiik (F), devir
(N) ve viskoziteye (77) bagl olarak meydana gelen
basing dagilimlarinin deneysel olarak incelenmesi
Radyal ve Eksenel basing dagilim grafiklerinin
elde edilmesi ve yorumlanmast

Eksenel kagiklik oran (¢) — hiz (V) — yiik (F)
iligkisinin incelenmesi

ve Tablo 1’e eklenir.

. HIDRODINAMIK KAYMALI YATAKLAR

Kaymali Yataklar, birbiriyle s1v1 temast olusturacak sekilde tasarlanmig
sabit ve hareketli elemanlardan olusan yataklardir. izafi hareket yapan
yiizeyler arasinda bir yaglayicinin olup olmamasi1 durumuna gore siirtiinme
olayl; kuru, yari-sivi (siir) ve sivi siirtinme hallerinde meydana
gelmektedir. Sivi siirtiinme hali hidrostatik ve hidrodinamik olarak iki ayri

B. DENEY DUZENEGCI baslik altinda incelenir.
Yiizeylerin birbirinden ayrilmasi i¢cin gereken basing, kendiliginden
1. Yag Haznesi degil de basinch bir pompa vasitas: ile disaridan saglaniyorsa bu durum
2. Manometrik Pano hidrostatik s siirtiinme olarak adlandirilir. Elemanlar arasindaki izafi
3. Cevresel Basing Kanallari - hareket sayesinde yag filmi, hareketli eleman tarafindan kendiliginden
4. Hidrodinamik Kaymali Yatak olusturuluyorsa, bu durum da hidrodinamik s siirtiinme olarak
(Yatak Zarf1) adlandirtlir. Hidrodinamik Kaymali Yataklarda siirtlinme durumlart
5. Kontrol Paneli Stribeck Egrisi seklinde Siirtiinme Katsayis1 — Devir sayist (hiz) olarak
Sekil-1 incelenir. Eksantriklik degisimi Sekil 2°de 0...5 konumlari ile gsterilmistir.
C. DENEYIN YAPILISI
0) 5 nolu Kontrol Paneli tizerindeki sigorta acilir ve muylu dénme yonii 1 f -\ A furu Strdinme
(kirmuzi anahtar), motor gii¢ anahtari (siyah) acilmadan 6nce se¢ilmelidir! 01501 / J @ @
1) Deneye baslamadan 6nce 2 nolu Manometrik Pano tizerindeki basing degeri - / ‘7‘
po [mm-yag] okunur ve Tablo 1’e yazilir. g 7/ Y B Vart Stor Si
2) 4 nolu Hidrodinamik Kaymali Yatak zarfi altinda bulunan yiikleme g @ e nust
cubuklarina istenilen agirliklar yiiklenir ve motor giic anahtari (siyah) % E
acilarak, istenilen motor devrine kadar, ilgili devir diigmesi yavasca cevrilir. £
Bu esnada, devrin yavasca artmasiyla birlikte muylu ve seffaf yatak zarfinin -g Siribeck Egisi
eksenel kagiklik (eksantriklik) davranig1 gozlenir. il C: Sv1 Siirtiinme
3) Yag sicaklik~viskozite degerlerinin kararli hale gelmesi icin madde 2’deki ' " c E
ayarlar ile cihaz en az 10 dk boyunca calistirilir. Yag sicaklik degeri artist
Sicaklik Olger yardimu ile kararli hale gelene kadar takip edilir. Ardindan; devir sayist N
Yiikleme cubuklar1 saga/sola oynatilarak, 3 nolu Cevresel Basing Kanallari
ile Yatak Zarf1 agisal olarak hizalanir ve Manometre degerleri sabitlenene Sekil 2: Stribeck Egrisi ve Siirtiinme Durumlari.
kadar kisa bir siire beklenir.
4) Manometrede okunan degerler Tablo 1’e yazilir.
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Kaymal1 yataklarda teorik basing dagilimu ilk olarak Osborne Reynolds
(1886) tarafindan incelenmistir. Ardindan Reynolds’un c¢alismalarinin
giiniimiizde Standartlarda (ISO 7902) kullanildig1 hale gelmesini saglayan
isim Arnold Sommerfeld (1904) olmustur. Sekil 3’te sonsuz uzun yatak
varsayimi ile Sommerfeld ¢6ziimiine ait temsili basing dagilimi verilmistir.
Muylu donme yonii saat yonii olmak tizere, basing dagiliminin § = 0 — n
arasinda (+); © — 2m arasinda (-) dagildig varsayilmaktadir.

Sekil 3: Boyutsal parametreler ve Temsili Basing Dagilimi

BOYUTSAL PARAMETRE VE BUYUKLUKLER:

D, : Yatak cap1 = 55 mm
D : Muylu cap1 = 50 mm
Cr :  Radyal bogluk = Smm
L : Yatak boyu = 70 mm
F : Yatak yiikii (+100 gr/adet) = 650 gr

YAG : ISO VG 68
:  Dinamik (mutlak) viskozite @40 °C = 59 mPa.s
p : Ozkiitle @15 °C = 880 kg/m’

=

Reynolds ve Sommerfeld teorik radyal basing dagilimlar1 @ acisina bagh
olarak verilir. Deneyde de 0 acisi, 0 — n merkezler dogrusu iizerinde ve
baslangic olarak A, tarafinda 8 = 0° ve muylu donme yoniine dogru (+)
kabul edilmistir. Deney sartlarinda bu duruma dikkat ediniz. Buax V& Bmin *in
bulundugu noktalarda teorik olarak etkin basing degeri sifir (p - po = 0) kabul
edildiginden, deney grafiklerinde de etkin basing degerinin sifir (p - po = 0)
oldugu nokta @ baslangic¢ acis1 kabul edilmelidir.

Hidrodinamik Kaymal1 Yatak Sommerfeld ¢6ziimiinde; Eksenel kagiklik
orani (¢ = e/c;), Opmar agisina bagli olarak hesaplanabilmektedir. Deney
sartlarinda yatakta meydana gelen eksenel kaciklik orani (g); deneysel
basing dagilimi iizerinden 6Olciilen Gpmax agisi kullanilarak, Sekil 4’te verilen
grafik yardimiyla, yaklasik olarak tespit edilebilir.
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Sekil 4: 6,0 — € Egrisi

NOTLAR:
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Adi1-Soyadi . Deneyi Yiiriiten Ogretim Elemam : PUAN
Numara : Deneyin Yapildig1 Tarih
Imza : Grup-Alt Grup

DIKKAT! Sayfa 3 ve 4 onlii-arkal bastirilarak tek sayfa seklinde teslim edilmelidir!
ISTENENLER:

Her ayr1 deney ig¢in;
1. Elde edilen degerleri Tablo 1’e giriniz ve bu degerlere gore Radyal ve Eksenel Basing Dagilimi Egrilerini Sekil 5, 6-a ve 6-b iizerinde ¢iziniz.
2. Sekil 5 ve/veya 6-a iizerinden her bir deneye ait @pmax degerini ac1 olarak Olgerek belirleyiniz ve Eksenel Kagiklik Oram (¢) degerini Sekil 4’teki grafigi kullanarak tespit
ediniz, asagidaki Tablo 2’yi doldurunuz.
3. Maksimum Basing (pmax) ve deneyde kullanilan degisken ( Hiz (V) veya Yiik (F) )arasindaki iliskiyi basit bir pu.. — N (veya F) grafigi ¢izerek kisaca yorumlayiniz.
4. Eksenel Kagiklik Orani (¢) ve Hiz (N) arasindaki iligkiyi basit bir ¢ — N grafigi ¢izerek kisaca yorumlayimiz.

Tablo 1
Deney [Sicaklik| Hiz Yiik (Eksenel Dagilim = 1...5) MANOMETRE DEGERLERI [mmYag] (*Radyal Dagilim = 3, 6...16)
no [°C1 | [d/dk] | [gr] Do 1 2 3% 4 5 6% 7* 8* 9% 10%* 11% 12% 13% 14% 15% 16*
1
2
3
4
CEVAP 3: CEVAP 4:

Tablo 2: Eksenel Kagiklik Oraninin (g)
tespit edilmesi

Pmax Opmax [°] Eksantriklik

Dene >
o y (g’zg?fy]a (Sekil 5 veya | orani ()
6.b’don) 6-b’den) (Sekil 4’ten)

EoNNUSHN (




wide uakzoyey ututwiige dSuiseq [eApey (q  1wipde( Suiseq (eunkoq) [ouosyyq (e
19 IS

(zrurz1d o1 1dn 13715 BAQA UL 1]3JR} TAQUSp J1q JOH)

(09  0EE 00E 002 o077 .02 080 050 .02 .06 .09 06 .0
005
052
(q 00=0 "y 0="d-d
0 0
0
052
052 —
005 — 005
e [besww]
v 054 — vd-d
054
09 0 0

© ©) © @ va-a O Jogr 050 0z .06

(zrurzid o1 1dn 13715 BASA ual IyIe) ‘1Aoudp Jiq 10 ) rwifige(] duiseq [eApey :§ IS

TTAdVATD



	Sheets and Views
	So-Model


